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The invention concerns a prosthetic foot structure comprising an inner sole 1 to which it is integral and on 
which there bears a frame 4 forming a spring, this frame itself supporting a leg prosthesis. According to the 
invention, the spring-forming frame 4 includes a part inclined in the direction of the front of the inner sole, its 
rear end 4c being raised relative to the inner sole and including a housing intended to receive the end of a 
rod 5 of the leg prosthesis, while the intermediate part 4b between the rear end and the front end of the 
frame has a lesser width in order to form a lever arm in relation to which the part 4c projects laterally with a 
view to permitting a possible lateral movement of the rod of the prosthesis relative to the structure of the 
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Jt) LTnvention conceme une structure de pied proth§tique 
comprenant une semelle interne 1 dont eDe est solidaire et sur 
taquelle prend appui une armature 4 formant ressort cette 
armature supportant elle-meme une prothese de jambe. 

Selon invention, rarmature formant ressort 4 comporte une 
partie inclines en direction de la parte avant de la semelle 
interna son extremrte arriere Ac etant suretevee par rapport a 
\a semelle interne et comportant un togement destine a rece- 
voir lextrfemite d'une tige 5 de la prothese de jambe, tandis 
que la partie intermediate At entre rextremite arriere et 
I'extremite avant de rarmature presente une iargeur moindre 
pour former un bras de ievier par rapport auquel deborde 
lateralement la partie Ac. en we de permettre un debasement 
lateral eventuel de la tige de la prothese par rapport a la 
structure du pied prothetique. 
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Nouvelle structure de pied prothgtigne. 
La pr6sente invention concerne une nouvelle structure 
de pied proth^tique, destin£e a servir d'assise h une 
proth&se de jambe. 

5 De tels pieds prothStiques do'ivent limiter dans toute 

la mesure du possible la fatigue causae h l'amputfi au 
cours de la marche et I'on a d6j& proposfi dans ce but 
diverses structures, qui assistent I'utilisateur en 
exergant un effet de ressort h chaque pas effectufi avec sa 

10 proth&se. 

C'est & ce type de structures que s'intfiresse la 
prfisente invention, et elle vise & leur confgrer, outre 
une aptitude & une flexion Slastique longitudinale, une 
possibility de flexion lat£rale et un certain degr€ de 

15 liberty en rotation par rapport S la prothfcse de jambe, 
afin de pouvoir compenser 6ventuellement pour 
I'utilisateur les in£galit£s du sol et lui Sviter ainsi 
des faux mouvements. 

A cet effet, l 1 invention a pour objet une nouvelle 

20 structure de pied proth£tique comprenant une semelle 
interne dont elle est solidaire et sur laquelle prend 
appui une armature formant ressort, cette armature 
supportant elle-m§me une prothfese de jambe, cette 
structure 6tant caract6ris£e en ce que 1' armature formant 

25 ressort comporte une partie inclinfie en direction de la 
par tie avant de la semelle interne, son extrgmitfi arri&re 
6tant surSlevSe par rapport h la semelle interne et 
comportant un logement desting h recevoir I f extr6mit6 
d'une tige de la proth&se de jambe, tandis que la partie 

30 intermgdiaire entre I'extr&nitg arri&re et l'extr&nitd 
avant de 1' armature prSsente une largeur moindre pour 
former un bras de levier par rapport auquel d£borde 
lat£ralement la partie comportant un logement, en vue de 
permettre un d^battement lateral £ventuel de la tige de la 

35 proth&se par rapport & la structure du pied prothfitique. 

Avantageusement, la partie de largeur moindre de 
1 'armature formant bras de levier comportera des ailes 
latfirales redress6es verticalement par rapport h sa partie 
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centrale et se raccordant h la partie arrifere dans 
laquelle est m6nag6 le logement pour I'extrfimitg de la 
tige de la proth&se de jambe. 

La partie formant armature pourra comprendre une 

5 unique branche attendant suivant la direction 
longitudinale de la semelle interne et coll£e par son 
extr6mit6 avant contre cette semelle. La partie de 
. 1' armature collie contre l f armature interne et la partie 
coinportant le logement pour l'extrfimitd de la tige de la 

10 prothfese de jambe pourront se raccorder directement par 
une partie inclinfie. i,e logement de l'extr&nitfi de la tige 
de la prothfese de jambe pourra aussi §tre d6cal6 
verticalement par rapport i I f extr6mit6 arri&re de cette 
partie inclin^e. 

1$ La partie formant armature pourra aussi avoir, en 

coupe verticale par le plan longitudinal median de la 
semelle interne, une section en C . et Stre collfie par la 
branche infgrieure du C contre cette semelle. 

Avantageusement, tant la semelle interne que 

20 l 1 armature formant ressort seront en une r£sine stratififie 
armSe, notamment en une rfisine thermodurcissable renforcde 
par des fibres de carbone, d'aramide ou tout autre 
matgriau permettant . un effet de ressort, tissues ou 
tress£es, permettant de rSaliser ais£ment ces organes & la 

25 forme d6sir6e par des moyens connus dans la technique. 

De pr€f£rence, une masse d'une mati&re plastique 
expansSe formant amortisseur sera interposfie entre 
l'extrSmite arrifere de la partie inclinde de l 1 armature 
formant ressort et la semelle interne ou un Slfiment 

30 appliquS contre cette semelle interne. 

D'autres caract6ristiques et avantages de 1' invention 
apparaitront dans la description. dStaillSe qui va suivre 
de diverses formes de realisation, donnfies h. titre 
d'exemples non limitatifs. Dans cette description, on se 

35 rSf&rera aux dessins annexes, sur lesquels: 

La figure 1 est une coupe verticale d'un pied 
prothStique 6quip6 d'une structure conforme h l f invention; 
La figure 2 est une vue de dessus de la structure et 
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de la semelle du pied prothetique de la figure 1 ; 

La figure 3 est une vue en perspective de l 1 armature 
de cette structure ; 

La figure 4 est une vue de I'avant de cette armature; 
5 Les figures 5 & 8 sont des vues analogues aux figures 

1 & 4 d f une autre forme de realisation de la structure du 
pied prothetique de 1' invention ; 

Les figures 9 k 12 sont des vues analogues aux 
figures 1 5 4 d'une troisi&me forme de realisation de 
10 1' invention ; 

La figure 13 est une vue superieure de la partie 
arrifcre de l f armature d'une variante de mise en oeuvre de 
l f invention j 

Les figures 14a et 14b illustrent schematiqueraent 
15 deux syst&mes de reglage en position utilises dans la 
forme de realisation de la figure 13 ; 

La figure 15 est une coupe verticale de la partie 
arri&re de I 1 armature d f une autre forme variante de 
1' invention ; 

20 La figure 16 est une vue superieure de la forme de 

realisation de la figure 15. 

On se ref&rera d ! abord h la forme de realisation des 
figures 1 & 4, o& la structure prothetique conforme A 
I 1 invention comprend: 

25 - d'une part, une semelle -interne l f par exeraple en 

composite de carbone, appliquee et collfie sur la face 
superieure de la semelle en eiastomfere 2 proprement dite 
du pied prothetique 3; 

- d' autre part, une armature 4 formant ressort, par 

30 exemple en composite de carbone, sur laquelle prend appui 
et dont est solidaire I'extremite inferieure d'une tige 
tubulaire 5 d'une proth&se de jambe non representee, 

L 1 armature 4 a une section en C et sa branche 
inferieure 4a prend appui et est coliee contre la face 

35 superieure de la semelle 1. Sa branche superieure 4b, 
inclinee en direction de la partie avant de la semelle 5, 
comporte, £ son extremite arri&re 4£, un logement 
cylindrique 6, dans lequel est engagee et coll6e 
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I'extrfimltfi de la tige 5. Une vis 7, vissSe dans un 
taraudage tranversal du logement 6, permet de bloquer 
provisoirement la tige 5 avant collage, et des goupilles 
8, disposes radialement et engagSes dans des Svidements 
5 transversaux du logement de la partie 4c, la verrouillent 
en position. 

La largeur de la partie centrale de la branche 
sup^rieure 4b de 1 'armature est considgrablement plus 
rSduite que celle de son extr£mit6 avant et que la 

10 dimension transversale correspondante de la partie hz dans 
laquelle est m£nag£ le logement 6. Elle constitue ainsi un 
veritable bras de levier, qui travaille en flexion 
verticale, sous la sollicitation de la tige 5 (fl&ches ?^ 
de la figure 3), et exerce ainsi un effet de ressort sur 

15 cette tige lorsqu'elle ne sollicite plus l'armature. 

La partie de section rgduite de la branche sup^rieure 
4b de l'armature comporte des ailes latSrales 4d (figure 
3) redress£es verticaleraent par rapport h sa portion 
centrale et attenantes k la partie arrifere 4£. 

20 Comme on le voit sur la figure 4, cette partie 4c 

deborde latSralement par rapport 5 la portion centrale de 
la branche supfirieure 4d de 1 'armature et elle peut ainsi, . 
par un mouvement de flexion^ latfirale, compenser les 
inSgalitSs du terrain sur lequel repose le pied 

25 prothStique et gviter ainsi h l'utilisateur tout faux 
mouvement dont les consequences pourraient Stre sfirieuses 
ou douloureuses. 

Une torsion lat^rale l&ghre du bras de levier 4b, 
avec rappel filastique, autorise Sgalement une rotation 

30 lircitSe de la tige 5. 

Une masse de mati&re plastique expansSe 9, interposfie 
entre la partie arrifere 4c et la bande inf^rieure 4a de 
l'armature 4 fait office d'amortisseur. La souDlesse de la 
matifere expansfie sera choisie en fonction de la force de 

35 ressort de l'armature 4 et suivant I'effet d6sirS. 

DanB la forme de realisation de la figure 5, la 
structure conforme k l f invention comprend ggalement une 
semelle interne 11, appliqu^e et colHe contre la face 



2640499 

.5 

sup€rieure de la semelle en eiastomfere 12 du pied 
prothetique 13. L'armature 14 n f a plus une section 
verticale en C, raais comprend une partie avant 14a, 
appliqufie et coliee contre la partie avant de la semelle 

5 interne 11, une partie intermSdiaire inclinSe 14t) et une 
partie arriSre 14£ se raccordant directement h la partie 
inclin6e et supportant la tige 15 d'une prothfese de jambe, 
dont l'extreraite vient se loger dans un evidement 
cylindrique 16 de la partie 14c, 

10 Comme dans la forme de realisation decrite en 

relation avec les figures 1 k 4, la partie centrale 14b de 
l'armature 14 a une largeur considerablement rSduite par 
rapport & la partie avant 14a et k la partie arriSre 14£, 
qui deborde ainsi lateralement , et elle comport e des ailes 

15 latSrales 14b redress^es verticalement (voir figure 7), 
attenantes h la partie 14c, La partie centrale 14b fait 
ainsi office de bras de levier et s'affaisse h la marche 
pour exercer un effet de ressort lorsque la partie arrifcre 
14c n'est plus sollicit£e par la tige 15. Cet effet de 

20 ressort est nettement plus accuse que dans le cas de la 
forme de realisation des figures 1 & 4. 

Comme dans celle-ci, en revanche, la partie arri&re 
14£ deborde lateralement par rapport h la partie centrale, 
ce qui autorise une ieg&re flexion laterale. Comme 

25 pr£c£demment , egalement, une torsion laterale du bras de 
levier autorise une leg&re rotation de la tige 5 en cas de 
necessity. 

Enfin, comme pr£c£deniment, la semelle interne 11 et 
l'armature 14 peuvent avantageusement §tre r£alis£es en un 

30 composite de fibres de carbone et une masse 17 de mati&re 
plastique expans£e est interpos£e entre la partie arri&re 
14c de l'armature 14 et la semelle interne 11. 

Dans la forme de realisation des figures 9 h 12, on 
retrouve une semelle interne 21, appliquSe et fixfie sur la 

35 face supfirieure d'une semelle en eiastom&re 22 du pied 
prothetique 23. L'armature 24 a une forme g£nfirale proche 
de celle de la forme de realisation prec6dente et elle 
comporte egalement une partie avant 24^ appliquee et 
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collie contre la partie avant de la face supSrieure de la 
semelle interne 21, une partie inclin6e.24b et une partie 
arrifcre 24c. Celle-ci se prolonge toutefois verticalement 
par une partie 24ji supportant une partie 24^ dans 

5 laquelle est m£nag6e un Svidement cylindrique 26, destind 
h recevoir une tige tubulaire 25 d'une proth&se. Comme 
prgcfidemment, les parties 24b, 24c et 24d ont une largeur " 
largement r£duite par rapport & la partie avant 24a et 
elles pr^sentent. ies ailes latSrales redresses 

10 verticalement, par r3pport & leur portion centrale, qui se 
raccordent directement i la partie 24e. Celle-ci dfiborde 
lat6raleraent par rapport aux parties 24b,. 24c et 24d, qui 
forment un bras de levier, et l'on retrouve, comme 
pr€c6demment, un effet de ressort de ce bras de levier, 

15 qui assiste le pas de l'utilisateur , une possibility de 
flexion latSrale de la partie 24e supportant la tige 25 d6 
la proth&se de jambe et une possibility de rotation de 
celle-ci. La surildvation -de la partie 24e, qui peut, 
comme represents, §tre disposge au-dessus du pied 

20 prothStique, autorise cependant une possibility de flexion 
latirale accrue par rapport & la forme de realisation des 
figures 5 I 8. 

Dans cette forme de mise en oeuvre, ygalement, une 
masse 27 de mati&re plastique * expans6e formant 

25 armortisseur est interposSe entre les parties 24£, 24d de 
l f armature et la semelle interne 21. 

Dans toutes les variantes qui ont 6t6 dgcrites ci- 
dessus, il importe de r£gler parfaitement la position de 
la proth&se de jambe par rapport & la structure de pied 

30 prothStique conforme & l 1 invention. Les figures 13, 14a et 
14b, d'une part, 15 et 16, d'autre part, illustrent de 
tels moyens de riglage. 

Dans la forme de mise en oeuvre des figures 13, 14a 
et 14b, la partie arri&re 34c, d^bordant latfiralement par 

35 rapport h la partie 34b formant bras de levier de 
l 1 armature 34, pr£sente un £videment 36 h section 
horizontale oblongue, apte & recevoir la tige tubulaire 35 
de la proth&se et dans lequel des cales en forme de tube 
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39, disposes de part et d'autre de la tige 35 (figure 
14a) ou d'un m8me c8tS de celle-ci (figures 13 et 14b) 
permettent de caler latSralement la tige 35 daris son 
logement 36 et d'effectuer un r^glage ant6ro-post6rieur 

5 precis de cette tige. Les cales 39 et la tige 35 sont 
collies les unes aux autres dans leur logement et sont 
bloquSes en position provisoire par la vis 37, viss£e dans 
un taraudage transversal de la partie 34£. 

Les Figures 15 et 16 illustrent une autre possibility 

10 de rSglage, par l'utilisateur 1 i-m§me, de la position 
verticale de la tige 45 de la prothSse de jambe par 
rapport h la partie arrifere 44c de 1 'armature 44 de la 
structure conforme h V invention. Dans cette forme de 
realisation, une pifece 50, de forme corapl&nentaire de 

15 l f £videraent interne de la tige 45, est roontSe pivotante, 
dans un logement 46 de la partie 44£, autour d'un axe 
transversal horizontal 51. Des vis 52, perpendiculaires & 
l'axe 51 et disposes symgtriquement par rapport h celui- 
ci, sont viss£es dans des taraudages 53, m£nagSs dans la 

20 partie 44c et dgbouchant dans le logement 46 oii ils' 
viennent en but£e contre la pi&ce 50. Ils permettent ainsi 
8t l'utilisateur de bloquer lui-mSme cette pifece, apr&s un 
rgglage precis de la position de la tige 45 en fonction de 
la hauteur du talon proth6tique. 

25 L 1 invention apporte done des perfectionneraents 

appr6ciables et faciles h> mettre en oeuvre aux pieds 
prothStiques de la technique, en vue d 1 assurer a leurs 
utilisateurs un confort accru et une marche plus aisfie. 
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REVENDICAIIONS 
1.- Structure de pied prothStique comprenant une 
semelle interne (1, 11, 21) dont elle est solidaire et sur 
laquelle prend appui une armature (4, 14, 24) formant 

5 ressort, cette armature supportant elle-m§me une prothSse 
de jambe, cette structure Stant caract£ris6e en ce que 
l 1 armature formant ressort (4, 14, 24) comporte une partie 
inclinfie en direction de la partie avant de la semelle 
interne, son extr&nitS arri&re (4£, 14c, 24e) 6tant 

10 surdlevfie par rappo-t h la semelle interne et comportant 
un logement (6, 16, 26) destine h recevoir I'extrfimit^ 
d'une tige (5, 15, 25) de la prothfese de jambe, tandis que 
la partie intermediate (4b, 14b, 24b) entre l'extrfimitS 
arrifere et l'extrgmitS avant de 1' armature prfisente une. 

15 largeur moindre pour former un bras de levier par rapport 
auquel d£borde latSralement la partie (4c, 14c, 24e) 
comportant un logement, en vue de permettre un dgbattement 
lateral Sventuel de la tige de la proth&se par rapport h 
la structure du pied prothStique. 

20 2.- Structure selon la revendication 1, caract€ris6e 

en ce que l 1 armature formant ressort (4) pr^sente en coupe 
verticale par le plan longitudinal median de la semelle 
interne (1) une section en forme de C et est collie par la 
branche inf^rieure du C contre la face supfirieure de la 

25 semelle interne (1). 

3. - Structure selon la revendication 1, caractSrisfie 
en ce que l f armature formant ressort (14, 24) comporte une 
unique branche attendant suivant la direction 
longitudinale de la semelle interne (11, 21) et collfie par 

30 son extr6mit6 avant contre la face supfirieure de cette 
semelle interne, 

4. - Structure selon la revendication 3, caractfirisfie 
en ce que la partie (14a) de l'armature (14) collSe contre 
la semelle interne (11) et la partie arri&re (14c) 

35 comportant le logement (16) de Textr&nite de la tige (15) 
de la prothSse de jambe sont rdunies par une partie 
inclinSe (14b) se raccordant directement k la partie 
arrifere (14c). 
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5. - Structure selon la revendication 3, caractdrisfie 
en ce que la partie (24a) de l'armature (24) collfie contre 
la semelle interne (21) et une partie (24c) solidaire de 
la partie arrifcre (24e) coraportant le logement (26) pour 

5 l f extr6mit£ de la tige (25) de la proth&se de jambe sont 
rSunies par une partie inclinge (24b) et en ce que la 
partie arri&re (24e) est surSlevSe par rapport h la partie 
(24c). 

6. - Structure selon I'une des revendications I 4 5, 
10 caractSrisSe en ce que la partie 4b, 14b, 24b) de largeur 

moindre de 1' armature comporte des ailes latgrales 
redress^es verticalement par rapport & sa portion centrale 
et se raccordant A la partie arri&re (4c, 14c, 24^) dans 
laquelle est mSnagg le logement (6, 16, 26) pour ' 
15 l'extrgraitS de la tige (5, 15, 25) de la proth&se de 
jambe. 

7. - Structure selon l f une des revendications 1 & 6, 
caractSrisSe en ce que le logement (36) m§nag6 dans la 
partie arri&re (34c) de 1 armature pour I'extrSmitS de la 

20 tige (35) de la proth&se de jambe a une section 
transversale oblongue et en ce que des cales (39) sont 
prdvues pour rggler la position de l'extr6mit£ de la tige 
(35) dans son logement (36). 

8. - Structure selon l'une des revendications 1 & 7, 
25 caract£ris£e en ce qu'une pi&ce (50) apte h s'embolter h 

1'intgrieur de TextrSraitS creuse de la tige (45) de la 
prothSse de jambe est montfie pivotante autour d'un axe 
horizontal (51) dans le logement (46) mSnagg dans la 
partie arrifere (44c) de l'armature (44) et en ce que des 
30 moyens tels que des vis (52) sont prSvus pour verrouiller 
la piSce (50) en position, 

9. - Structure selon l'une des revendications 1 a 8, 
caractgrisSe en ce que la semelle interne (1, 11, 21) et 
l'armature (4, 14, 24) sont en une rSsine stratifige 

35 arm£e, notamment en une r6sine thermodurcissable arraSe de 
fibres de carbone, d'aramide ou tout autre matfiriau 
permettant un effet de ressort. 

10. - Structure selon l'une des revendications 1 & 9, 
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caractgrisfie en ce qu'une masse (5, 17, 27) d f une matifere 
plastique expansfie faisant amortisseur est interposfie 
entre I'extrSmitS arri&re (4c, 14c, 24d) de la partie 
inclinfie de 1* armature formant ressort et la semelle 
interne (11, 21) ou un Sl&nent (4a) appliqud contre cette 
semelle interne. 
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